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Jednym z najwiekszych probleméw rozwijajgcych sie
miast jest kurczaca sie ilo$¢ wolnej przestrzeni, przy
jednoczesnym wazroscie liczby mieszkancéw. Z  roku
na rok rosnie takze liczba posiadaczy samochodow, co
bezposrednio wptywa na ogromne trudnosci z parkowaniem
pojazdow nie tylko w centrach miast, ale takze na obrzezach.

GRAND PARKING to wielopoziomowy, automatyczny
system, ktéry bezpiecznie i szybko parkuje duzg ilos¢
samochodéw na niewielkiej powierzchni. Sprawny proces
jednoczesnego parkowania oraz odbierania pojazdéw,
podnosi wydajnos¢ systemu i sprawia, ze idealnie sprawdza
sie on w warunkach wielkopowierzchniowej zabudowy
parkingowej. Duzym plusem urzadzenia jest mozliwosc
zastosowania kilku wind wjazdowo-wyjazdowych, co
skraca czas oczekiwania na pojazd i zapewnia wzrost
efektywnosci magazynu.

Grand Parking spefnia funkcje zaréwno garazu
podziemnego jak i naziemnego. Dzieki swojej konstrukcji
moze zwiekszy¢ pojemnos¢ projektowanego garazu
2- lub 3-krotnie. Zastosowanie Grand Parkingu w wersji
podziemnej daje mozliwo$¢ wyeliminowania koniecznosci
tworzenia  dodatkowych  kondygnacji  podziemnych,
a wymagana ilos¢ miejsc parkingowych moze zostac¢
osiggnieta przy niewielkich wymiarach zewnetrznych
zagtebienia.

Wersja naziemna 1o nieograniczona konstrukcyjnie
kubatura, dostosowana do warunkdw terenu.
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. . CC Dostep do samochodu
Dziatanie JEST SZYBKI | KOMFORTOWY...”?

Korzystajac z systemu GRAND kierowca nie traci czasu na poszukiwanie wolnego miejsca postojowego. Kierujacy
pojazdem wijezdza do przestronnej kabiny transferowe] (garazu wjazdowego) gdzie wspomagany jest asystg
parkowania zapewniong przez system. Czujniki bezpieczenstwa prowadzace kierowce gwarantujag sprawne i tatwe

manewrowanie.

Kierowca opuszcza pojazd i wpisuje ustalony kod PIN na panelu dotykowym, ktérym réwnoczesnie potwierdza
prawidtowe zaparkowanie samochodu. Kolejne czynnoéci wykonuje juz automatycznie system. Komputer steruje
paletg na ktérej znajduje sie pojazd i transportuje jg windg na wybrany poziom. Woézek odbiera palete i ustawia jg
na wolnym miejscu wewnatrz garazu. Jednoczesnie na poziom wjazdowy przemieszcza sie wolna paleta gotowa
do odebrania kolejnego pojazdu.
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Szczegoty
GRAND PARKING to miedzy innymi:

Oszczedno$é miejsca — optymalne wykorzystanie przestrzeni dla inwestycji
miejskich i projektéw komercyjnych.

Bezpieczenstwo samochodéw — ochrona przed zniszczeniem i kradziezg
pojazdu, zapewnia brak dostepu do wnetrza oséb postronnych.

Bezpieczenstwo uzytkownikéw — system automatycznego parkowania zapewnia
bezpieczne i sprawne umieszczenie pojazdu w garazu, a brak dostepu kierowcy

eliminuje mozliwo$¢ wystgpienia sytuacji kolizyjnej.

Brak emisji spalin — ograniczenie wydzielania szkodliwych gazéw w szczegdlnosci
CO2 oraz redukcja kosztow zwigzanych z wentylacja.

Niski poziom hatasu — 60 ~75 dB umozliwia zastosowanie go przy budynkach
mieszkalnych, handlowych i biurowych.

Brak infrastruktury dojazdowej — ograniczenie kosztow budowlanych, zwigzanych
z o$wietleniem oraz windami oscbowymi.

Udogodnienia — kierowca oszczedza czas, nie przemieszcza sie po garazu,
a parkowanie i odbiér samochodu stajg sie tatwe i wygodne.
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Wymiary samochodow w poszczegodlnych
wersjach GRAND PARKING.

Parametry pojazdu w serii GRF L

Dtugosc 5200 mm B
Szerokos¢ 2100 mm —=— 3
T
Wysokos¢ 1600 mm
Masa 2150 kg 00

Parametry pojazdu w serii GRF SU
Dtugos¢ 5200 mm
Szerokos¢ 2100 mm
Wysokosé 1900 mm
Masa 2400 kg




C€C Parkowanie pojazdu

JEST NIEZWYKLE
PROSTE I INTUICYJNE. 22

Model Grand 21SU

Grand 21SU to projekt automatycznego, podziemnego parkingu,
w ktorym mozna zaparkowa¢ 21 pojazdow. Dzieki zastosowaniu
rownolegtego uktadu miejsc parkingowych, w ktérym windy
oraz wozki poruszajg sie wzdtuz zaparkowanych samochodow,
zZnaczaco zaoszczedzono miejsce potrzebne na stworzenie
okreslonej liczby miejsc parkingowych.

Parkowanie pojazdu jest niezwykle proste i intuicyjne.
Kierowca umieszcza samochdd w pomieszczeniu wjazdowym,
nastepnie na ekranie dotykowym wprowadza dowolny PIN,
po czym samochdd jest transportowany do wolnego miejsca
parkingowego wewnatrz urzadzenia. Dzieki automatyzaciji
parkowania wyeliminowany zostat problem niewygodnych ramp
wjazdowych oraz manewrowania na matej powierzchni.

W prezentowanym przyktadzie GRAND PARKING zajmuje
powierzchnie 190 m?, czyli o prawie 50% mniej niz standardowy
parking majacy powierzchnie 361 m?, ktdérego pojemnosé wynosi
21 samochodow.

Model
Typ systemu parkingowego Wozkowy, podziemny
Pojemnos¢ parkingu 21 miejsc
Czas odbioru pojazdu 120 s/pojazd
Wymiary 5200 x 2220 x 2000, 2400 kg
Silnik 22 KW motoreduktor
Podnoszenie
Predkos¢ 50 m/min
Winda
Silnik 2,2 KW motoreduktor
Przesuwanie
Predkos¢ 45 m/min
Silnik 2,2 KW motoreduktor
Transport
Predkos¢ 70 m/min
Silnik 2,2 KW motoreduktor
Wozek Przesuwanie
Predkos¢ 45 m/min
Odbieranie Silnik 0,37 motoreduktor
palety Predkos¢ 6.3 m/min
Wymiary 2600mm (W) x 2100mm(H)
Sposdb otwierania Do gory
Drzwi automatyczne
Silnik 0.2KW motoreduktor
Predkos¢ 20 m/min
Predkos¢ falownik
Sterowanie Kolejnos¢ sterownik PLC
Obstuga ekran dotykowy
Palety Wymiary 2140mm(W) x 4700mm(D)
Zrédto pradu AC 380V/220V, 3PH, 50HZ

Przyktadowy projekt podziemny

GRAND
PARKING

RZUT

Na jednym poziomie znajduje sie szyb windy, 7 miejsc
parkingowych oraz jedno dodatkowe (zaznaczone ponizej w
ksztatcie litery X), ktére stuzy do przemieszczania pojazdéw
pomiedzy miejscami w przypadku, gdy kierowca chce odebrac¢
pojazd znajdujacy sie po zewnetrznej stronie poziomego

korytarza
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PRZEKROJ:

Parking podziemny, trojkondygnacyjny o pojemnosci
samochodow (3 kondygnacje po 7 miejsc).
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Przyktadowy projekt naziemny
Model Grand 310 SU

22000

Grand 310 SU jest automatycznym systemem parkingowym
zaprojektowanym jako konstrukcja naziemna, mogacym
zmagazynowa¢ 310 pojazdéow typu SUV. Powierzchnia
opisywanego parkingu wynosi 960 m?, jest to okofo 6 razy g
mniej, niz wynositaby powierzchnia tradycyjnego parkingu. {

w000

W  prezentowanym przykfadzie, na poziomie zero znajdujg sie 4 windy i
wjazdowo-wyjazdowe oraz 24 tradycyjne miejsca parkingowe np. dla oséb !
niepetnosprawnych. Kierowca wjezdza do budynku parkingu kieruje sie w strone
wskazanej windy, parkuje samochdd w windzie, opuszcza pojazd i za pomocg
panelu kontrolnego potwierdza zakonczenie procesu parkowania. Wychodzi \
z budynku parkingu, w tym czasie system windowo-wdzkowy automatycznie
ustawia samochod na wolnym miejscu na poziomie parkingu. Kierowca wjezdza —_ @D

do windy przodem i wyjezdza przodem (system przejazdowy). Na kazdym

poziomie parkingu znajduje sie 26 miejsc parkingowych oraz dwa wozki ktére

transportujg samochdd w poziomie. POZIOM 1
Przy zatozeniu 11 poziomdw parkowania i wysokosci ok. 30m,tgczna suma miejsc
parkingowych mechanicznych jak i tradycyjnych w systemie Grand wyniesie 310. T T T T
ffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffffff = . ==
T T § 4 T T
GR-FLSU (4 windy, 1 . . % | | . .
tadownosé sysytemu 286 miejsc (samochody typu sedan & suv) L L L L
Silnik 30KW x 4P x 1/24 motoreduktor . . 4 . . L
Podnoszenie Predkos¢ 60 m/ min (max) : : {} : : ¢
Mechanizm 8 stalowych lin x g 12 L L ° L L
Winda Silnik 2.2KW x 4P motoreduktor ; ; B g ; ;
Przesuwanie Predkos¢ 45 m/ min (max) L L {} § L L
Mechanizm Kofo cierne L L L L
Silnik 2.2KW x 4P motoreduktor, 2 sztuki I I I I
Transport Predkos¢ 90 ~ 120m/ min (max)
Mechanizm Przesuw na napedzie rolkowym PRZEKROJ
Silnik 2.2KW x 4P motoreduktor o
Woazek Przesuwanie Predkos¢ 45 m/ min (max)
Mechanizm Przesuw na napedzie rolkowym -
Silnik 0.3TKW x 4P motoreduktor of S eaiaal A
Odbieranie Predkosé 6.3 m/ min (max) i =OE=0 me‘ M
palety H I s
Mechanizm Mechanizm zebatkowy |
Wymiary 2600 mm (szer) x 2100mm (wys.) f =0 © ‘Mzm o
) Sposéb otwierania Do gory — Miald
pravd automatycane Silnik 0.2Kw x 4P x 1/20 o S/oL N ki3 N
Predko$¢ 20 m/min 1 =e2=0 mes o
Predkos¢ Falownik wektorowy ! o M
Sterowanie Kolejnos¢ Sterownik PLC i komputer i © Q ’me o
Obstuga Ekran dotykowy i komputer | o o
Wymiary palety 2200 mm (szer) x 5400 mm (df) : o= =lok: Ml o G
Szny plety -150 x 100 x 4.5t E r ¢ | :‘_‘
Zrédio pradu AC 380V, 50Hz, 3P e ‘ Gom

s \ |



Automatyczna 0szczednosc

miejsca, czasu | pieniedzy!
Think Smart
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